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YARISMA HAKKINDA GENEL BILGILER

Cizgi izleyen (ileri Seviye) robotlar beyaz zemin uzerindeki siyah cizgiyi ya da siyah
zemin Uzerindeki beyaz cizgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endistriyel alanda,
bir yerden baska bir yere mal tasima islerinde otonom gizgi izleyen robotlar kullanilir. Yapiimasi
gereken robotlarin takip edecekleri yol ¢izgisinin zemine ¢izilmesidir. Cizgi izleyen robotlarda
onemli olan ¢izgiyi takip etmeyi saglayacak; dogru program, donanimsal kontrol ve hizdir.

Bu kategorideki otonom cizgi izleyen robotlar; beyaz parkur Gizerindeki siyah gizgileri
takip ederek, parkuru en kisa siirede, hatasiz tamamlamaya calisirlar.

Amag, yarismada belirlenen parkuru en kisa siirede ve en az ceza puani ile

tamamlayarak final yarismalarina kalmaktir.

ROBOT OLCULERI

Robot Olgiileri
Robotlarin boyu 240mm’yi, eni 180mm’yi ve ylksekliginin 100mm’yi ge¢cmemesi

gerekmektedir
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YARISMA ALANI

1. Yollar beyaz zemin Uzerine siyah ¢izgi seklindedir.

2. Beyaz zemin Uzerindeki gizgiler ana yolun ortasinda 20+2mm kalinliginda siyah mat
folyodan yapilacaktir.

3. Siralama yarislarinda baslangig cizgisi, hakemler tarafindan belirlenecektir.

4. Robot hareket yoniinde donlsler 6ncesi herhangi bir isaretleme olmayacaktir.

5. Ayrica gidis ve donis vyollarinin kesistigi bolimde herhangi bir isaretleme
olmayacaktir.

6. Kronometre sensorleri baslangi¢ cizgisinde yolun dis kisminda 10mm yukarida

bulunmaktadir.
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YARISMA FORMATI

Final ve Eleme Yarismalari
1. Her robot ayni pistte kura ile belirlenecek sira ile yarisacaktir.

2. Yarisma formati ve bir (st seviyeye gecme baraji, yarismaci sayisina gore

degistirilebilir. Bu durum https://teknoiz.net/ adresinden duyurulacaktir.

3. Yarisma her robot pistteki yerini aldiktan sonra hakemin isareti ile baglar.

4. Hakem isaretinden 6nce hareket eden robota 10 sn ceza verilir. Robotun yeniden
konumlandirilmasi istenir.

5. Robot pistte belirlenen hareket yoniinde bir tur atarlar. Robotun belirtilen hareket
yoninde pistte hareket etmeleri gerekir.

6. Pisti bitiren robot veya robotlar ceza puani almissa, en az toplam slireye sahip robot
bir Gst tura gikmaya hak kazanir.

7. Hakem isaretinden sonra Start yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir ve
tekrar start yapmasi istenir. Yarismacilarin 3 start hakki vardir. (Her start yapamama
durumunda ayri ayri 10 saniye cezasi verilir.)

8. Robotun yoldan ¢ikmasi durumunda (robotun gévdesinin yoldan tamamen ¢ikmasi)
robot baslangic noktasinin ilerisine konularak yarismaya devam edilir. Bu durum bir
yarismaciya bir kez uygulanir. ikinci defa yoldan ¢ikma durumunda robot pisti tamamlamamis

saylilir ve diskalifiye edilir.

1,2,3,4 ve 5 numaral 6 numaral

pozisyonlarda Robot pozisyonda
yoldan ¢cikmamis sayilir| |Robot yoldan
ve yarisma devam eder| | gitkmig sayilir
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10. Yarismacli robot yol se¢im noktasinda gidis yoniine giremeyip gelis yonine girdigi
takdirde 10sn ceza puani alir ve kesisim noktasinin bulundugu noktaya konarak yarismaya
devam eder.

11. Toplam siire = [(Kronometre siiresi + ceza sireleri toplami)] ile bulunur.

Diger Kurallar
12. Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

13. Robotlar, yola kalici bir iz veya isaret birakamaz, zarar veremez. Piste zarar veren
robotlar diskalifiye edilir.

14. Robotlar, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Sivi, yanici
enerji kaynaklari kullanamazlar.

15. Yarismalar sirasinda robotlarin lastik teker ve pil degisikliginden baska robotlar
Uzerinde bir degisiklik yapamazlar. Robot goévdesinin degistirilmesi gibi fiziksel goriinim
degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

16. Elektronik elemanlarin degistiriimesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni yerde
olacak sekilde degistirilebilir.

17. Pistlerdeki olgllerde, yapim asamasinda genel yapiyl bozmayacak degisiklikler
olabilir. Yarismalar sirasinda, pist etrafindaki 1sikli kayan yazi, fotograf makinasi, kamera ve
aydinlatmalardan dolayi yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir. Organizasyon Yiriitme Kurulu
gerekli gordiigh durumlarda kurallar degistirme hakkina sahiptir.

18. Pistin baskiya hazir PDF formati https://teknoiz.net/ adresinden indirilebilir.
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